Objectifs visés : Concevoir mettre au point des programmes C6 C9

Matériel dont je dispose : L'aspirateur Auto Cleaner Intelligent Floor Vac.

Le logiciel Robot prog

Ce que je dois rendre : Un programme permettant a I'aspirateur de nettoyer la chambre
d’ado exposée.

Problématique:

Modifier la programmation d'un aspirateur autonome pour nettoyer la chambre ci dessous .
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Déroulement du travail

I)Utiliser la vidéo ressource pour réaliser le programme pour piloter le robot
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Choisir le terrain qui symbolise la chambre ado
Terrain Modifier
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Ouvrir le terrain CHAMBRERDO
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Réaliser le pgogramme qui permet au robot aspirateur de parcourir la chambre
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