Objectifs visés : C6 C9 Concevoir mettre au point un programme

Matériel dont je dispose :

Le logiciel le blockly , le robot loupiot

Ce que je dois rendre :

Un programme pilotant le robot pour parcourir le circuit proposé.

Problématique:

En utilisant le document ressource , effectuer la programmation pour le suivi du parcours mis a

disposition
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